[bookmark: _Toc67272092]Общее описание 
[bookmark: _GoBack]В данном руководстве представлено описание и инструкции по настройке и эксплуатации насосных станций (далее НС) на базе программируемых логических реле Rievtech серии PR. НС предназначены для контроля и управления насосными агрегатами со стандартными асинхронными двигателями одного типоразмера в качестве приводов, работающих в системах дренажа или наполнения резервуаров. Стандартная линейка модификаций предусматривает возможность управления одним или группой (до 2х насосов) и включает следующие функциональные особенности:
· защита двигателей насосов от перегрузки по току, от короткого замыкания;
· защита от пропадания, перекоса или неправильной последовательности подключения фаз;
· выбор количества и типа датчиков (поплавковые или кондуктометрические);
· настройка чувствительности для различных типов кондуктометрических датчиков;
· различный тип пуска насосов (прямой, звезда-треугольник, плавный пуск);
· режимы работы на дренаж или наполнение;
· автоматическое чередование насосов для выравнивания времени наработки;
· автоматическое каскадное управление насосами;
· возможность подключения термоконтактов двигателя;
В системе могут быть применены различные типы датчиков уровня. Все датчики, применяемые совместно в одной модификации КНС, должны быть однотипными.
[bookmark: _Toc67272097]Датчики поплавкового типа
Поплавковые датчики используются для контроля уровней жидкостей с различным физико-химическим составом. При работе на дренаж или наполнение, срабатывания датчиков приводят к различным реакциям системы, что обеспечивается логикой работы управляющей программы. При установке датчиков поплавкового типа необходимо обеспечить их свободное перемещение в резервуаре, не допуская сильного перегиба кабелей, а также устранить возможность заклинивания датчика в конструкциях и исключить запутывания поплавков между собой. Контролировать срабатывание датчиков уровня можно на встроенном экране логического реле в главном окне. Регулирование уровней производиться изменением общей высоты установки датчиков.
[bookmark: _Toc67272098]Датчики кондуктометрические
Кондуктометрические датчики предназначены для контроля уровня только электропроводящих жидкостей и неэффективны в жидкостях с суспензиями или эмульсиями, так как частицы, оседая на электродах, изолируют их от контролируемой среды. Общий электрод должен быть такой же длины либо длиннее самого длинного сигнального зонда. Если резервуар металлический, то в качестве общего электрода можно использовать его корпус, при этом сигнальные электроды должны быть надежно изолированы от него. Установка датчиков уровня осуществляется таким образом, чтобы электроды не касались металлических стенок. Регулирование уровней производиться изменением общей высоты установки датчиков и перемещением концов электродов относительно друг друга. Допускается механическое укорачивание (подрезание) электродов. Электроды датчиков подключаются к контроллеру через реле контроля уровня. На корпусе прибора присутствует потенциометр для настройки чувствительности и адаптации к средам с различной проводимостью (см. соответствующее руководство на реле уровня).
Режим управления
В системе предусмотрены три режима работы:
· Ручной
· Автоматический

Переход в автоматический или ручной режимы осуществляется переключателем режимов работы SA1 на передней панели шкафа НС. На передней панели шкафа расположена кнопка аварийной остановки с фиксацией в нажатом состоянии, которая имеет наивысший приоритет. Если кнопка нажата, запуск насосов невозможен ни в одном из режимов. В этом режиме раз в сутки (установлено в 24ч 00мин) происходит смена рабочего насоса (насос 1 или насос 2).
[bookmark: _Toc67272111]Модификация НС-2-ХХ-400-КМ-П2, 2 поплавковых датчика
Основной насос №1 включается при достижении верхнего уровня и выключается при достижении нижнего. В случае, если основной насос не справляется с объемом откачиваемой жидкости, через время включиться резервный насос №2 и будет работать вместе с основным до достижения нижнего уровня.
Модификация НС-2-ХХ-400-КМ-П3, 3 поплавковых датчика
При данной модификации используются три датчика, расположенные на разных уровнях емкости. Основной насос №1 включается при достижении среднего уровня и выключается при достижении нижнего. В случае, если основной насос не справляется с объемом откачиваемой жидкости, при достижении верхнего уровня, подключается резервный насос №2 и будет работать вместе с основным до достижения нижнего уровня.
[bookmark: _Toc67272113]Модификация НС-2-ХХ-400-КМ-П4, 4 поплавковых датчика
При данной модификации используются четыре датчика, расположенные на разных уровнях емкости. Основной насос №1 включается при срабатывании датчика L3 и выключается при достижении нижнего уровня. В случае, если основной насос не справляется с объемом откачиваемой жидкости, при срабатывании датчика L2 подключается резервный насос №2 и работает вместе с основным до опустошения резервуара. 
[bookmark: _Toc67272114]Модификация НС-2-ХХ-400-КМ-К2, 2 кондуктометрических датчика
При данной модификации используются два датчика, расположенные на разных уровнях емкости, подключенные к реле уровня. Основной насос №1 включается по переднему фронту реле уровня и выключается по заднему фронту. В случае, если основной насос не справляется с объемом откачиваемой жидкости, через время включиться резервный насос №2 и будет работать вместе с основным до достижения нижнего уровня.
[bookmark: _Toc67272115]Модификация НС-2-ХХ-400-КМ-К4, 4 кондуктометрических датчика
При данной модификации используются четыре датчика, расположенные на разных уровнях емкости, подключенные к двум реле уровня. Основной насос №1 включается по переднему фронту реле уровня №2 и выключается по заднему фронту. В случае, если основной насос не справляется с объемом откачиваемой жидкости, по переднему фронту реле уровня №1 включиться резервный насос №2 и будет работать вместе с основным до уровня датчика L2.

[bookmark: _Toc67272118]Отслеживание аварий датчиков уровня
Данная функция позволяет контролировать запутывание или залипание датчиков уровня (ДУ). Условием возникновения аварии является неправильный порядок срабатывания одного или нескольких ДУ. В таблице ниже представлены условия возникновения аварии для различных количеств и сочетаний ДУ. В режиме дренажа аварийный алгоритм отличается в зависимости от состояния датчика нижнего уровня.




Установка времени срабатывания таймеров
T4- время от момента запуска рабочего насоса 1 до момента включения параллельно к нему резервного насоса 2, установлено 5 мин.
Т3 – время ротация рабочего/резервного насосных агрегатов, установлено 24 часа.
 
Уставки времени могут быть изменены самим потребителем. Для изменения уставок времени необходимо выполнить следующие действия с контроллером Rievtech:
• Нажать кнопку «ESC» - переходим в меню;
• Нажимая на нижний угол средней кнопки до мигания надписи «ПАРАМЕТРЫ»;
• Нажать кнопку «ОК» - появится список ;
• Нажимая на стрелочки вверх или вниз переводим курсор на нужный параметр и нажимаем «ОК» - переходим в настройку параметра;
• Нажать кнопку «ОК» - цифра начнет мигать, нажимая на нижний (верхний) угол средней кнопки устанавливаем нужное значение, нажимая на левый (правый) угол средней кнопки переходим между цифрами;
• Кнопками влево или вправо переходим на букву «h» (часы) или «m» (минуты) или «s» (секунды), кнопками вверх/вниз выбираем нужное значение;  
• После установки нужного значения нажимаем «ОК»;
• Нажать кнопку «ESC» - выходим в список параметров;
• Нажимая на кнопку «ESC» ввести контроллер в режим работы.

Таблица 1. Входные сигналы
	№ входа
	Название сигнала
	Уровень сигнала

	I1
	Автоматический режим
	1

	I2
	Контроль параметров сети
	1

	I3
	Контроль работы НА1
	1

	I4
	Контроль работы НА2
	1

	I5
	Активация ротации НА
	1

	I6
	Датчик уровня 1
	1

	I7
	Датчик уровня 2
	1

	I8
	Датчик уровня 3 (защита от сухого хода в режиме наполнения)
	1



Таблица 2. Выходные сигналы
	№ выхода
	Название сигнала
	Уровень сигнала

	Q1
	включение насоса 1
	1

	Q2
	включение насоса 2
	1

	Q3
	включение аварийной световой сигнализаци
	1







